附件1
比赛场地设计需求
根据《第二届全国青少年智能无人系统应用大赛江西省选拔赛赛项规则》，五个赛项的场地设计方案需求如下：

 一、光纤遥控飞行挑战赛场地
1. 整体布局

场地分为四个功能区域：候赛区、检录区、起飞区、目标区。

2. 各区域参数及要求

	区域
	尺寸/特征
	功能描述

	候赛区
	未限定具体尺寸
	供未上场和已完成比赛的参赛队待赛

	检录区
	20m×20m矩形
	裁判核验设备合规性

	起飞区
	20m×50m矩形
	包含起跑线和起飞点；参赛队背负设备跑步至起飞点，完成起飞前准备和发射、遥控操作

	目标区
	300m长矩形
	分布4个固定目标+1个机动目标；所有目标撞击点为气球（直径50cm±10cm，离地≤3m）


 3. 特殊设施要求

起跑线：位于起飞区起点

起飞点：位于起飞区内部，供参赛队发射飞行器

固定目标：4个，每个中心点放置气球（离地≤3m），位置需均匀分布

移动目标：1个，气球离地≤3m，可左右平行移动（移动距离＜12m，速度≤3m/s）

净空高度：全程≥120m（无遮挡）

4. 安全与辅助设施

目标区周边需设置安全隔离带（防误伤）

起飞区与目标区之间需保持视线通透（用于遥控）

需提供计时显示装置（5分钟倒计时）

需配备裁判观察点（可清晰观测气球击破情况）

二、地面反无人机群挑战赛场地

1. 整体布局

场地模拟特殊场景：草坪覆盖且地势起伏的山坡区域。

区域划分

	区域
	特征
	功能描述

	参赛车辆出发位置
	参赛车辆出发位置
	参赛车辆出发位置

	无人车在此区域内执行目标打击任务
	无人车在此区域内执行目标打击任务
	无人车在此区域内执行目标打击任务

	参赛队员远程操控车辆及反制装置（第一视角）
	参赛队员远程操控车辆及反制装置（第一视角）
	参赛队员远程操控车辆及反制装置（第一视角）

	固定靶+移动靶
	固定靶+移动靶
	固定靶+移动靶


 3. 目标靶要求

固定靶：随机位置放置，数量4个，压力感应靶（命中触发声音、烟雾、计分显示）

移动靶：可移动滑轨上，数量3个，同样为压力感应靶

命中提示：声音+烟雾装置+计分显示装置

靶标样式：统一规格，靶旁设烟雾装置

 4. 地形要求

草坪覆盖（需养护，保持平整但自然起伏）

地势自然起伏（非完全平坦，模拟野外环境）

无人车需具备爬坡/越障能力

5. 安全与辅助设施

操作区与执行区域之间设警戒线

操作区需提供电源、遮阳

无人车需具备图像回传能力（第一视角），场地内无信号盲区

计时显示装置（5分钟倒计时）

裁判观察点（可同时观察多个靶位）

 三、空地无人协同对抗赛场地
 1. 整体布局

场地分为：设备区、军事封锁区、红方阵地、蓝方阵地，红蓝双方对称布置。

2. 各区域详细参数

（1）军事封锁区

位置：红蓝双方阵地之间

障碍物设置：

  高低圈：3个（高度1-2m）

  隧道：1个（需穿越）

  田字框：1个（需完整穿越4个格）

所有障碍物高度：1-2m

（2）红方阵地 / 蓝方阵地

 各布置目标靶15个

靶标类型：

 单兵敌人靶：10个（每个计10分）

  平民目标靶：5个（扣分项）

靶标样式：竖立放置，直径约15cm的圆形网兜

靶标上方：边长15cm正方形二维码，标注“敌人”/“平民”（仅无人机侦察员可见）

摆放方式：固定点位，每方各有2组“敌人+平民”并列摆放

阵地内设障碍平台：1处（地面机器人可翻越），平台前置连接板宽度50cm

3. 其他区域

设备区：供无人机、地面机器人调试、起飞/返回区域

作战区域：包含军事封锁区及双方阵地（无人机/机器人可进入）

 4. 场地尺寸要求

未明确具体长宽，但需满足：

军事封锁区宽度可供无人机穿越（障碍物间距合理）

红蓝阵地间距≥50m（无人机飞行距离）

总场地建议：长度80-100m，宽度40-60m

5. 安全与辅助设施

场地四周设安全隔离（防止无人机飞出）

裁判计时系统（8分钟倒计时）

高清监控摄像头（辅助判罚）

靶标二维码需清晰可识别（无人机摄像头需能读取）

投弹物（高尔夫球）落点区域需明确标识

四、空地协同集群运输赛场地

1. 整体布局

场地包含多个功能区域，无人机与无人车协同作业。

2. 区域划分及要求

	区域 
	特征/尺寸 
	用途

	无人机起飞/返回/物资装载
	无人机起飞/返回/物资装载
	无人机起飞/返回/物资装载

	2辆无人车同步出发
	2辆无人车同步出发
	2辆无人车同步出发

	无人机需穿越并绕行
	无人机需穿越并绕行
	无人机需穿越并绕行

	无人机采集物资需求信息
	无人机采集物资需求信息
	无人机采集物资需求信息

	无人车各自在规定车道行驶
	无人车各自在规定车道行驶
	无人车各自在规定车道行驶

	无人车按编号顺序通过
	无人车按编号顺序通过
	无人车按编号顺序通过

	每辆无人车各选择一处障碍通行
	每辆无人车各选择一处障碍通行
	每辆无人车各选择一处障碍通行

	无人车自主路径规划与避障
	无人车自主路径规划与避障
	无人车自主路径规划与避障

	无人车将物资自动卸载至目标区内
	无人车将物资自动卸载至目标区内
	无人车将物资自动卸载至目标区内

	无人机起飞/返回/物资装载
	无人机起飞/返回/物资装载
	无人机起飞/返回/物资装载


3. 特殊设施要求

圆环障碍：不同高度（如1m、1.5m、2m），供无人机穿越

二维码板：清晰可识别，包含物资需求类型信息

独立车道：宽度≥1.2m，有清晰标线

狭窄单车道：宽度≤1.2m，长度≥10m

战壕：宽0.5-1m，深0.3-0.5m

台阶：2-3级，每级高度10-15cm

沙袋障碍物：随机分布（尺寸30cm×40cm×20cm）

三角锥障碍区：集中布设三角锥（间距1-1.5m）

4. 场地尺寸建议

总场地：长度80-100m，宽度40-60m

无人机飞行路径总长：约150-200m

 5. 安全与辅助设施

无人机飞行区设置安全网或隔离区

计时显示装置（8分钟倒计时）

裁判观察点（多个视角）

无人车道与飞行区应有物理隔离或警示标识

 五、复杂水域无人艇突防赛场地
1. 整体布局

水上场地，包含多个任务区域：起点门标、浮标通道、受扰水域、载荷挂载区、封锁航道、目标区域。

2. 水域分区及参数

	区域 
	特征/尺寸 
	要求

	| 起点门标
	门标结构
	无人艇从门标处出发 

	浮标通道
	6个浮标，规定顺序 1→2→3→4→5→1→2→6
	浮标间距2-3m，通道宽度约3m 

	受扰水域
	直径5m圆形，C形半封闭结构，预留2m宽出入口
	 设水面扰动装置（波浪、水流）

	载荷挂载区
	边长3m正方形水域
	预置模拟打击载荷（充气浮标）

	封锁航道 
	S型弯道
	宽度约3-4m，长度≥20m

	目标区域
	 3个门标（红、黄、绿），每组门标宽度2m
	 无人艇驶入对应侦察判定的门标


3. 水域要求

水深：≥0.5m，确保无人艇螺旋桨不触底

水流控制：受扰水域需设置造浪装置或喷水装置

浮标：清晰标识编号（1-6），稳固漂浮

载荷浮标：红色/醒目颜色，可被无人艇捕获

4. 岸基设施

操作区：参赛队员远程操控位置，需有遮阳、电源

裁判台*：可俯视全场地

计时显示装置（5分钟倒计时）

安全救生设备：救生圈、打捞杆（用于救援无人艇）

监控摄像头：多角度覆盖（尤其受扰水域、S弯道）

5. 场地尺寸建议

总水域面积：约30m×40m（或更大，需容纳S弯道和3个目标门标）

浮标通道覆盖面积：约15m×10m

六、通用场地要求（适用于所有赛项）

1. 电源保障：各操作区、裁判区需提供稳定220V电源及备用电源

2. 网络通信：Wi-Fi覆盖或专用图传频段保障（无干扰）

3. 安全隔离：观众区与比赛区之间设安全围栏/警戒线

4. 应急通道：至少一条宽2m的应急通道

5. 遮阳/避雨：操作区、裁判区设遮阳棚

6. 标识系统：区域名称、方向指引、安全警示标识清晰

7. 计时计分系统：统一计时显示（大屏幕或便携设备），计分系统可实时显示得分

8. 裁判观察点：至少2处高位观察点（可架设摄像机）

